CILINDRI VALVOLE TRATTAMENTO ARIA

RACCORDI

La linea di valvole SIM 150 unisce flessibilitd e semplicita di
montaggio tipiche delle valvole su sottobase ai vantaggi del
sistema di cablaggio elettrico e pneumatico delle batterie piu
avanzate. Un particolare doppio elettropilota posto su un solo
lato della valvola, in grado di alimentare anche valvole bistabili,
riduce sensibilmente I'ingembro totale della batteria.

Un sistema di assemblaggio semplice e intuitivo favorisce il
veloce montaggio di qualsiasi tipo di configurazione assicu-
rando elevata versatilitd d'impiego.

L'ampia gamma di valvole e moduli disponibili permette la re-
alizzazione di veri e propri sistemi integrati fino a 20 elettro-
valvole bistabili per rispondere efficacemente alle numerose

esigenze applicative.

POTENZA SINGOLO PILOTA:

o

-]
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Fluldo aria filtrata con o senza lubrificazione (in caso di lubrificazione, essa deve avvenire in modo continuo)

Temp. Desercizio

-5+50°C (23+122°F)
Mota: Sotto i 3°C I'aria del circuito deve essere opportunamente deumidificata

N° Massimo DI Valvole 20

N® Massimo DI Pllotl 40

Tenslone 24V DC 310%

Potenza Singolo Pllota 1,3 W *vedi nota

Conflgurazione Elettrica FNP

Connesslone Elettrica

connettore multipolare 25 pin (da 2 a 10 posti valvola)

connettore multipolare 44 pin (da 2 a 20 posti valvola)

Grado DI Protezione

IP40: connessione multipolare 25

IP65: connessione multipolare 25 e 44

PRESSIONI DI ESERCIZIO

Funzlone Tipo di Pllotagglo

Presslone dl Eserclzlo

Presslone di Pliotagglo

Portata @8mm
(6=bar; dp=1bar)

R interno - internal (1) 2 -7 bar (") .
5/2 monostabile Q00 NI/min
esterno - external (12-14) vuoto / vacuum - 10 bar 2 -7 bar
interno - internal (1) 1,5 - 7 bar "
5/2 bistabile 900 NI/min
esterno - external (12-14) vuoto / vacuum - 10 bar 1,5 - 7 bar
interno - internal (1) 25 -7 bar ("
5/3 800 NI/min
esterno - external (12-14) vuoto / vacuum - 10 bar 25-7 bar
interno - internal (1) 3,5 -7 bar *)
3/2+3/2 700-800 NI/ /min
esterno - external (12-14) vuoto / vacuum - 10 bar 3,5 -7 bar

(*) presslone allmentazlone pliotl max: 7bar. una pressione superiore pud causare malfunzlonamento della valvola
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I_l NEA 150 | VALVOLE MULTIPOLARI

DIMENSIONI BATTERIA
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G3/8" = 47
40 46 40 | AUI2=528 |
_ (M x 23} + 80 N Cla =717
AlLlB =763
AUB =757 _

M o= TOTAI O CITI O
N=TOTAL POSITIONS I

N =NUMERQO TOTALE DI POSIZIONI

SCHEMA

Segnale luminoso valvola
Valve led

Comando manuale valvola |
Valve manual over ride \

(82-84) Scarico elettropiloti @6 o G1/8"
(82-84) Spienoid pilots exhaust &6 or G1/8"

{12-14) Alimentazione elettropiloti @6 o G1/8"

(12-14) Solenvid pilols supply @6 or G1/8"

(5) Scarico supplementare valvole @12 o G3/8"
{5) Addifional valve exhaust @12 or G3/8"

(1) Alimentazione supplementare valvole @12 o G3/8"
(1) Additional valve supply @12 or G3/8"

{5) Scarico valvole @12 o G3/8"

(5) Valve exhaust @12 or G3/8"

) ) (3) Scarico supplementare valvole @12 o G3/8"
(1) Alimentazione valvole @12 o G3/8" {3} Addlifional valve exhaust @12 or G3/8

(1) Valve supply @12 or G3/8"

(3) Scarico valvole @12 o G3/8"

(3) Valve exhaust @12 or 33/8" Y (5) Scarico supplementare valvale @6, @8 o G1/4"

1 (5] Additional valve exhaust @6, @8 0 G1/4"
hY
) '
{ \'\. (1) Alimentazione supplementare valvole @6, @8 o G1/4"
{4) Utilizzo valvola @€, 98 o G1/4" / Y (1) Adaitional valve supply @6, @8 0 G1/4”
(4] Valve outlet port @6, @8 o G1/4 / \\
'\ (3) Scarico supplementare valvole @6, @8 o G1/4"
(2) Utilizzo valvola @6, @8 o G1/4" \(3) Additional valve exhaust @6 @5 0 G1/4"
(2) Valve outlet port @6, @8 0 G1/4]
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COMPOSIZIONE DELLA BATTERIA

ELETTROVALVOLA POS.2

ELETTROVALVOLA POS 1

SOTTOBASE 2 POSIZIONI
TESTATA SINISTRA

MONTAGGIO SOTTOBASI E TESTATE

MONTAGGIO ELETTROVALVOLE

%

=

-
. TESTATA DESTRA
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TESTATA SINISTRA

1586

G1/a8" =47
AUB =51

|

- G3/a" =47
L.F\Uﬂ =52,8
Lo

AUG AU12

PORTA 82-84 PORTA 12-14
PORT 62-84 FORT 12-14
G118 Gam"

= [PorTA 1]
PORT 1

458
40

15 12,5

CONNESSIONE PORTE CONNESSIONI PORTE ALIMENTAZIONE PRESSIONE DI PRESSIONE DI
CODICE REFERENZA
1,3E5 12-14/82-84 PILOTI ESERCIZIO PILOTAGGIO
1501C00123 Sub-D 25 poli G3/8” G1/8"
Interna/Esterna
1501C00124 Sub-D 44 poli G3/8” G1/8"
) N Vuoto = 10[bar] Vedi Valvole
1501C00125 Sub-D 25 poli Automatico @12 Automatico 06 (per informazioni
vedi pag. 2.73)
1501C00126 Sub-D 44 poli Automatico @12 Automatico @6
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1586
G3fg" =47
AlMZ =528
PORTA 1 PORTA 5
PORT 12-14 PORT 12-14
FPORTA 3 GHE"
PORT 12-14 A2
a
[=1Cr}
| - |
CODICE CONMNESSIONE PORTEL,3ES ALIMENTAZIONE PILOTI PRESSIONE DI ESERCIZIO
1501C00127 Chiusa
. Interna/Esterna
1501C00128 G3/8 (per informazioni vedi pag. 2.73) Wuoto = 10[bar]
1501C00129 Automatico @12

SOTTOBASE MODULARE

34,8

9.2

46

45

NUMERO SEGNALI ELETTRICI
CODICE NUMERO POSTI VALVOLA PER POSTO VALVOLA PRESSIONE DI ESERCIZIO

1501C00130 2 2 Vuoto = 10[bar]
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<
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VALVOLE VA 5/2 MONOSTABILE =
z
151 g
o
|_
ﬁ s v.14 = 39
@ v.08 = 43,6
o v.05 =43
-]
==
_ r~
COMANDD MANUALE 14 |PORTA 2 | -
'-.'F\U.-'—I.I OVERRIDE 14 ,_-..:.,,-J 3 VA4 = G4
LED 14} [PoRTA ¢} v.08 =08
[LED 14 PORT 4 _ w0B=06
(e 2] &) s )
©) ” N o
- [+]}
v.14 = 21 v.14 = 40,25
vi8=18 vi0B=418
v.06= 18 v.06=418 &
(=]
=
CONNESSIONE PORTE PRESSIONE DI PRESSIONE DI PORTATA A =
CopIcE REFERENZA 2-4 siMBOLO ESERCIZIO PILOTAGGIO 6[BAR] P=1 v
1501C00001 VAl4 G1/4”
ana 4 2
1501C00002 VA0S Automatico @8 =%|I[[@’.Y" Vuoto = 10[bar] 2+7[bar] 900 NI/min (1/47)
1501C00003 VAOB Automatico @6 i — e
=]
[
(o]
%]
(%]
<
o
151
i
. v14=39
v.08 =436
v.06 = 43
'
— ]
[comanDO MANUALE 14 PORTA 2/ |
MANUAL CVERRIDE 14 FORT2 v.14 = G1/4"
LED 14 — PORTA 4 - v.08 =8
"LED 14 PORT 4 v.06 =06
— i
] )]
gk
-Lf[,’:z' w4 =21 VA4 = 40,3
==l w08=18 v.0B =418
COMANDO MAN. 12} w.06 = 18 v.08 =418
MANUAL OVERRIDE 12
CONNESSIONE PORTE PRESSIONE DI PRESSIONE DI PORTATA A
CopIcE REFERENZA 2-4 siMBOLO ESERCIZIO PILOTAGGIO 6[BAR] P=1
1501C00004 VB4 Gl/4" sans -
1501C00005 VEOS Automatice @8 wEZM@Z%" Vuoto + 10[bar] 2:7[bar] 800 NI/min (1/47)
1
1501C00006 VBOG Automatico @6 b
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VALVOLE VC 5/3 CENTRI CHIUSI

_|f

ﬁ r - . v.14 =38
v.08=438
o v.06 =43
T
COMANDO MANUALE 14 - PORTA 217 3
MANUAL OVERRIDE 14 PORT 2 v.id = G1/4"
[LED 14 PORTA 4 vi0B =08
"LED 14| PORT 4 v.06 =06
x e Ig ( i ; In-
| ]
@ Ul o
== v.14=21 v.14=40,3
=" v.0B =18 v.0B=418
[COMANDO MAN, 12 w.06 =18 v.08 =418
MANUAL OVERRIDE 12
CONNESSIONE PORTE PRESSIONE DI PRESSIONE DI PORTATA A
CODICE REFERENZA SIMBOLO
2-4 ESERCIZIO PILOTAGGIO S6[BAR] /AP=1
1501C00007 VCl4 G1/4”
B
1501C00008 VCO8 Automatico @8 ) == Vuoto = 10[bar] 2,5=7[bar] 800 NI/min (1/4")
I:,"l‘_j.__._._.__._._.._____.J.
1501C00009 VCO6 Automatico @86
VALVOLE VD 3/2NC + 3/2NO
151
)
i 5 . v.14 =39
v.08 =438
-] v.06 = 43
o
e )
[COMANDO MANUALE 14 (PORTA 2 <
MANUAL OVERRIDE 14 PORT 2 V.14 =G1/4"
[LED 14 [PorTA 4 v.08=¢8
LED 18] PORT 4 V06 =06
= )
0] — w0
@>z o
'
'LEE:E' v.14 =21 v.14 = 40,3
LED 2 v.08=18 v.08 =418
COMANDO MAN, 12 v.06 =18 v.08 = 41,8
MANUAL OVERRIDE 12
CONNESSIONE PORTE PRESSIONE DI PRESSIONE DI PORTATA A
CODICE REFERENZA SIMBOLO
2-4 ESERCIZIO PILOTAGGIO G6[BAR] /AP=1
1501C00010 VD14 G1/4” i
4 F
1501C00011 VD08 Automatico @8 ME: Vuoto = 10[bar] 3,5=7[bar] 750 NI/min (1/47)
i £ 1 3
1501C00012 VD06 Automatico @6 e
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|_| NEA 150 | VALVOLE MULTIPOLARI

<
o
g
(o]
'_
&
VALVOLE VE 3/2 NC + 3/2 NC (5/3 CA) 151 S
| E
5 v.14 =39 o
vOB =436 =
) v.06 =43
o I
==
COMANDO MANUALE 14} PORTA2 1 5
MANUAL OVERRIDE 14 PORT2 v.id = G1/4"
= FORTA 4 | v.08 =8
[ED 14 ‘ PORT 4 V.06 =06
@x e I 2 T 0
i . (%]
@ 5 o
LF?'?I vid=21 w14 =403
LED 12 v.08=18 v.08=418
COMANDO MAN, 12 - v.08 =18 v.08=418
MANUAL OVERRIDE 12
x
CONNESSIONE PORTE PRESSIONE DI PRESSIONE DI PORTATA A F
CODICE REFERENZA SIMBOLO =
2-4 ESERCIZIO PILOTAGGIO 6[BAR] /\P=1 =
o
1501C00013 VEI4 G1/4"
a2iEd
1501C00014 VEOS8 Automatico @8 u%u Vuoto = 10[bar] 3,5=7[bar] 800 NI/min (1/4™)
19.11-1_'__.______5_____!_____5.__.____,i
1501C00015 VEOGE Automatico @6
a
o
[o]
Q
Q
q
o
VALVOLE VF 3/2NO + 3/2 NO (5/3CP)
8 151 _‘
~ s v.14=39
vO08=436
] v.06 = 43
o
==
. -
[COMANDO MANUALE 14}, PORTA 2 | ~
MANUAL OVERRIDE 14| |PORT 2 vA4=G1/4"
[LED 14] PORTA 4 v08=08
LED 14 ‘ PORT 4 V.06 =06
o
9@ | o
e vid=21 v.14=40.3
= el v.0g=18 v.08 =418
COMANDO MAN_ 12| v.06 =18 v.06 =418
[MANUAL OVERRIDE 12
CONNESSIONE PORTE PRESSIONE DI PRESSIONE DI PORTATA A
CODICE REFERENZA SIMBOLO
2-4 ESERCIZIO PILOTAGGIO 6[BAR] /AP=1
1501C00016 VF14 G1/4" -
1501C00017 VFo8 Automatico @8 " #m: E "[:lmém Vuoto =+ 10[bar] 3,5+7[bar] 700 NI/min (1/4”)
PP S R it |
1501C00018 VFO6 Automatico @6 )
269
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MODULO POSTO VUOTO

o>l
o
i
M|
=
] = r &
A @ \an %&{ [ X =
gs_gﬂ-y (5
CODE REFERENZA SIMBOLO PRESSIONE DI ESERCIZIO
51—
1501C00025 MS =T “uoto = 10[bar]
T
MODULO DI ALIMENTAZIONE E SCARICO SUPPLEMENTARE
151
(/‘—1._4 i S Y i
— v14 =39
v.0B=4386
| v.06 =43
U T et
=
s
235 | 235 | 272 | of
| | o
| Ej ~~ Y -
.= il o
F o
w14 = G1/4" HPORTA3| o
v.08 =08 ;-’ PORT 3
v.06 =36 [PORTA1]
PORT 1
= PORTA S
CODICE REFERENZA CONNES‘S;OEN: PORTE SIMBOLO PRESSIONE DI ESERCIZIO
1501C00026 MR14 G1/4” G1/4” 5
15
1501C00027 MRO2 Automatico @8 1 !1 Vuoto = 10[bar]
3
1501C00028 MROE& Automatico @6 $3
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LlNEA 150 | VALVOLE MULTIPOLARI

<
ACCESSORI E
o
z
SILENZIATORI PE u
- A - CODICE aT A B C oS E
FD_ - B ___C___ - 1601A00064 & 45 28,5 16,5 12,5 é
| '! 1601A00065 8 43 235 19,5 13,5 -
i :[I]:l ) 1601A00066 12 80 58 22 18,5
SILENZIATORI OTTONE KIT DI FISSAGGIO PER EARRA DIN EN
60715
CODICE T H CH CODICE DESCRIZIONE -
391.01.18 G1/8" 15 13 1601C00018 Kit di fissaggic barra DIN E
391.01.14 Gl/4" 18 16 E
391.01.38 G3/8° 20 19 o
TAPPO DIAFRAMMA KIT DI FISSAGGIO - PIEDINI
CODICE DESCRIZIONE CODICE DESCRIZIONE a
y . 1531C00010 Tappo diaframma 1601C00017 Kit di fissaggio piedini §
(%]
<
o

CODICE POLI IP LUNGHEZZA
1601C00002 25 40 3mt
1601C00003 25 40 smt
1601C00004 25 40 10mt

CAVO ALIMENTAZIONE CON CONNETTORE 25 PIN IP65

CODICE POLI IP LUNGHEZZA
1601C00006 25 65 3mt
1601C00007 25 65 5mt
1601C00008 25 65 10mt

CAVO ALIMENTAZIONE CON CONNETTORE 44 PIN IP65

7 CODICE POLI IP LUNGHEZZA
1601C00014 44 65 3mt
1601C00015 44 65 5mt
1601C00016 44 65 10mt
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|_| N EA 150 | VALVOLE MULTIPOLARI

g
[ 4
<
[}
=
=z ®
w = =
= 12 14 12 14 12 14
£
<
o
'_
SCHEMA DI COLLEGAMENTO SCHEMA DI COLLEGAMENTO
CONNETTORE SUB-D 25 CONNETTORE SUB-D 44
[ LI IIIITITIIIIYLY
a SeesEBeNRERES
=z Lo-.oo-.ou.o--n]
=
8]
N® PIN COLORE FILO VALVOLA COMANDOR N® PIN COLORE FILO VALVOLA COMANDOR
1 Bianco EV1 14 1 Bianco EV1 14
2 Marrone EV1 12 2 Marrone EV1 12
3 Verde EV2 14 3 Verde EV2 14
E 4 Giallo Ev2 12 4 Giallo EV2 12
g 5 Grigio EV3 14 5 Grigio EV3 14
3 6 Rosa EV3 12 -] Rosa EV3 12
é 7 BElu EV4 14 7 Blu EV4 14
8 Rosso Ev4 12 & Rosso EV4 12
8 Nero EV5 14 9 MNero EV5 14
10 Viola EV5 12 10 Viola EVS 12
n Grigio EVE 14 n Grigio/Rosa EVE 14
12 Rosso,/Blu EvE 12 12 Rosso/Blu EVE 12
13 Bianco/Verde EV7 14 13 Bianco/Verde EV7 14
14 Marrone/Verde EV7 12 14 Marrone/Verde EV7 12
15 Bianco/Giallo EV8 14 15 Bianco/Giallo EVE 14
16 Giallo/Marrone Eva 12 16 Giallo/Marrone Evs 12
17 Bianco/Grigio EvV9 14 17 Bianco/Grigio EV9 14
18 Grigio/Marrone EVO 12 18 Grigio/Marrone EV9 12
19 Bianco/Rosa EV10 14 19 Bianco/Rosa EVI10 14
20 Rosa/Marrone EVIO 12 20 Rosa/Marrone EV10 12
21 Bianco/Blu comune 14 21 Bianco,/Blu EVN 14
22 Marrone/Blu comune 12 22 Marrone/Blu EVN 12
23 Bianco/Rosso comune 14 23 Bianco/Rosso EV12 14
24 Marrone/Rosso comune 12 24 Marrone/Rosso EV12 12
25 Bianco/Nero comune 14 25 Bianco/Nero EV13 14
26 Marrone/Nero EV13 12
27 Grigio/Verde EV14 14
28 Giallo/Grigio EVi4 12
29 Rosa/Verde EV15 14
30 Giallo/Rosa EV15 12
31 Verde/Blu EV16 14
32 Giallo/Blu EVIG 12
33 Verde/Rosso EV17 14
34 Giallo/Rosso EV17 12
35 Verde/Nero EVI8 14
36 Giallo/Nero EVia 12
37 Grigio/Blu EV19 14
38 Rosa/Blu EV19 12
39 Grigio/Rosso EV20 14
40 Rosa/Rosso EV20 12
41 Grigio/Nero comune
42 Rosa/MNero comune
43 Blu/Nero comune
44 Rosso/Nero comune
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Ll NEA 150 | VALVOLE MULTIPOLARI

CONVERSIONE TESTATA SINISTRA DA PILOTAGGIO
INTERNO A PILOTAGGIO ESTERNO

La testata SINISTRA, fornita separatamente, & sempre predisposta per
I'alimentazione INTERMA dei piloti. In questa configurazione la testata si
presenta provvista di un tappo sulla connessione di alimentazione dei piloti
(12-14) e con lo scarico piloti 82-84 aperto. Non rimuovere il tappo su 12-
14 se si utilizza la testata per batteria con alimentazione interna dei piloti.

Per trasformare la testata in ESTERNA dei piloti agire come segue:

FASE1-TESTATA AU12 FASE 2 - TESTATA AU12

Fase 1. Togliere il tappo dal raccorde automatico sulla connessione 12-14 Fase 2. Eliminare il tappo e collegare il tubo di alimentazione sulla connes-
sione 12-14

FASE1- TESTATA 3/8 FASE 1- TESTATA 3/8

Fase 1. Svitare il tappo dalla connessione filettata 12-14 Fase 1. Eliminare il tappo, montare il raccordo e collegare il tubo di ali-
mentazione sulla connessione 12-14.

ATTENZIONE: la realizzazione di una batteria con alimentazione ESTER-
NA dei piloti prevede la conversione sia della Testata SINISTRA che della
Testata DESTRA come mostrato nella pagina seguente.
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CONVERSIONE TESTATA DESTRA DA PILOTAGGIO
INTERNO A PILOTAGGIO ESTERNO

La testata DESTRA venduta separatamente & sempre predisposta per I'ali-
mentazione INTERMA dei piloti. In questo caso la piastrina posta sul dorso
della testata avra la scritta “pilots supply” rivolta verso 1.

Qwalora sia necessaria una testata con alimentazione ESTERMNA agire come
segue:

FASE1 FASE 2

Fase 1. Posizione della piastrina per I'alimentazione interna Fase 2. Svitare le 6 viti di fissaggio e sollevare la piastrina

FASE 3 FASE 4

Fase 3. Girare la piastrina di 180° e rimontare le 6 viti di fissaggio Fase 4. \erificare che la scritta “Pilots supply” sia orientata verso
12-14
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LlNEA 150 | GUIDA ALLE REFERENZE

g
=
GUIDA ALLE REFERENZE o
SM150 6 025 B VA4 - VB14 - C001 - VB14 - VAI4 - VEI4 - MS 'i
_r j— b
=
Prodotto Posizione e Sequenza dei Moduli <
SM150 = Batteria di Valvole serie 150 (vedi Tab. 2) E
Pos.1 = VA4 P
Mumero Totale di Posizione Pos.2 = VB4 L
(da 2 a 20 posizioni max.) Pos.3 = VB14
6 = 6 posizioni Pos.4 = VA4
Pos.5 = VEI4
Connessione Elettrica Pos.6 = MS ﬂ
025 = SUB-D 25 poli (da 2 a 10 posti valvola) - g
044 = SUB-D 44 poli (da 11 a 20 posti valvola) Tappo Diaframma o
€001 = Tappo su condotto 1 o
Tioo di almentazi . €035 = Tappo su condotti 3-5 >
ipo di alimentazione pneumatica €135 = Tappo su condotti 1-3-5
B = vedi Tab.1

CILINDRI

TIPI DI ALIMENTAZIONE PNEUMATICA: POSSIBILI CONFIGURAZIONI VALVOLE E MODULI
TESTATA TESTATA ALIMENTAZ. REF. FUNZIONE CONNESSIONE SIMBOLO -
REFERENZA SCHEMA a
SINISTRA DESTRA PILOTI VAl4 5/2 monostabile G1/a* z o
. VAOSB 5/2 monostabile Automatico @8 ’@H@A' 8
A 63/ Chiuse Interna VAOE  5/2 monostabile  Automatico @6  'Wi-l——— 9
o
B 63/8" 63/3” Interna ﬁ vBi14 5/2 bistabile G1/4” B4
VBOS 5/2 bistabile Automatico @8 uﬁ%u
i i i 1
Automatici ) VBOG 5/2 bistabile Automatico @6 [T 1 —1
= Chiuse Interna
a2
VCi4 5/3 CC G1/4* T
Automatici Automatici vCos 5/3 CC Automatico @8 e m ==
D Interna . [i}] v
@12 @12 VCO06 5/3 CC Automatico @6 ™
E G3/8" Chiuse Esterna ﬁ VD14 3/2 NC + 3/2 NO G1/4" —
VD08 3/2 NC + 3/2 NO Automatico @8 ==
VvDO& 3/2 NC + 3/2 NO Automatico @6 .
F G3/8" G3/8" Esterna
3/2 NC + 3/2 NC
i VE14 G1/4"
G A“t;";t'c' Chiuse Esterna ﬁ (5/3 CA) - _
Z/2MNC+ 3/2 NC
VEOS8 / (5/3 C.i) Automatico @8  « iz
H Automatici Automatici Esterna 3/2 NC + 3/2 NC s, Ao '
@12 @12 VEOG6 (5/3 CA) Automatico @6
3/2 NO + 3/2 NO
VF14 G1/4”
(5/3 CP) /
VFo8 3/2 ?5?;(:3;)2 NO Automatico @8
3/2 NO + 3/2 NO .
VFO& (5/3 CP) Automatico @6
.!—‘—
MS Modulo posto val- ;
vola vuoto e
MR Modulo alimentazio- ' b
Il
ne supplementare —T,

Qirconp



TRATTAMENTO ARIA

CILINDRI

RACCORDI

|_| N EA 150 | VALVOLE MULTIPOLARI

FISSAGGIO BATTERIA

FISSAGGIO CON VITI M5

FISSAGGIO CON PIEDINI - POSIZIONE 1

106, (M x 23)+ 50
—.
el
B1.
;-- ¥
w0
-
o
&
g
Zg

a3 N K 23) - mLTJ 83 |
H = NUMERO TOTALE DI POSIZIOMNI
N = TOTAL POSITIONS NUMBER

I
& D%ﬂ..‘ - ~||:|
—r e = g% g g% 0 o
i ® i o
= (=)
=

276

Qirconp



|_| NEA 160 | VALVOLE MULTIPOLARI

Le batterie MP 160 possono essere considerate dei veri e pro-
pri sistemi integrati, nei guali alla grande flessibilita d'impiego
e alle elevate prestazioni abbiamo voluto aggiungere una for-
te connotazione estetica lavorando molto sul “design” in fase
progettuale.

L’ampia disponibilita di moduli in diverse configurazioni per-
mette di rispondere in modo ottimale ad ogni tipo di esigenza
applicativa, mentre l'integrazione del collegamento elettrico
delle valvole riduce drasticamente i tempi di cablaggio della
batteria.

La possibilita di assemblare fine a 16 valvole bistabili consente
la massima razionalizzazione dell'impianto pneumatico di ogni
sistema.

Infine, anche per il montaggio della batteria completa si con-
ferma la grande versatilitd di questo prodotto. Si pud infatti
scegliere tra due diversi sistemi di fissaggio, per mezzo di staf-

@
TRATTAMENTO ARIA

w
|
o
>
<
>

fa DIN o con l'ausilio di piedini I v
° g
z
=
(§]
DATI TECNICI GENERALI
Fluldo aria filtrata con o senza lubrificazione (in caso di lubrificazione, essa deve avvenire in modo continuo)
Temp. D'eserclzio 0~ 20°C (23=122°F) o o
Mota: Sotto i 3°C I'aria del circuito deve essere opportunamente deumidificata a
N* Massimo DI Valvole 16 g
N® Massimo DI Plliotl 32 [¥]
Q
Tenslone 24 V DC 310% o
4

Potenza Singolo Pllota 1 W *vedi nota

Conflgurazionse Elettrica PNP

connettore multipolare 25 pin (fino a 10 posti valvola)

Cennesslons Elsttrica connettore multipolare 44 pin {da 11 a 16 posti valvola)

IP65: connessione multipolare 25 e 44 pin

Grado DI Protezione L -
cablaggio singolo con connettore e guarnizione

PRESSIONI DI ESERCIZIO

Portata @8mm

Funzlone Tipo di Plilotagglo Presslione dl Esercizio Pressione di Pllotagglo (6=bar; dp=1bar)
interno (1 2,5 - 8 bar N
5/2 monostabile Q) © 1000 NI/min
esterno (12-14) vuoto - 10 bar 25-8bar
interno (1) 25-8 bar ™)
5/2 bistabile 1000 NI/min
esterno (12-14) vuoto - 10 bar 2,5 - 8 bar
interno (1) 25-8 bar (&)
5/3 850 MI/min
esterno (12-14) vuoto - 10 kar 2,5 - 8 bar
interno (1) 3,2 - 8 bar ()] .
3/2 +3/2 800 MNI/min
esterno (12-14) vuoto - 10 bar 3,2 - 8 bar
interno (1) 3,2 - 8 bar (@] .
3/2 800 NI/min
esterno - external (12-14) vuoto / vacuum - 10 bar 3,2 -8 bar

(*) attenzlone: pressions di allmentazione pllotl max : 8 bar. Una pressione superiore pud causare malfunzionamento della valvola
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LlNEA MP 160 | CARATTERISTICHE GENERALI

Le batterie della Linea 160 sono state concepite per garantire
la massima affidabilitad nel tempo.

Per assicurare la tenuta pneumatica anche in presenza di par-
ticolari sollecitazioni, abbiamo adottato un sistema di assem-
blaggio di tipo tradizionale “a tiranti”.

Per garantire la trasmissione del segnale elettrico, anche in
presenza di fastidiose vibrazioni, abbiamo scelto di utilizzare
un’unica scheda elettronica di tipo rigido.

La parte elettrica di comande (elettropiloti) & facilmente ispe-
zionabile anche a batteria installata, semplicemente smontan-
do il coperchio superiore costituito da un unico modulo inte-
grato.

Tutte le operazione di settaggio e controllo sono possibili
dall’'esterno a batterie montata.

| comandi manuali delle singele valvole e i led per il controllo
visivo delle stesse sono comodamente posizionati nella parte
superiore del coperchio.

Tutte le connessioni pneumatiche sono complete di raccordo
automatico incorporato e sono posizionate su di un unico lato
per facilitare il montaggio dei tubi.

Il collegamento elettrico del sistema & invece costituite da un
connettore SUB-D a 25 o 44 Pin, in funzicne delle dimensioni
della batteria.

(12-14) Alimentazione elettropiloti @6 mm Comando manuzle valvola

) le lumi Ivol
(82-84) Scarico elettropiloti 36 mm egnale luminoso valvola

(35) Scarichi supplementari valvole @12 mm

i1) Alimentazione supplementare valvole @12 mm
(3-5) Scarichi valvole @12 mm

{(2-4) Utilizzi valvola @6 mm o @8 mm

(1) Alimentazione valvole @12 mm
Modulo supplementare: utilizzi e scarichi @6 mm o @8 mm

]
[#¢]
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LINEAMP 160 | oimension

DIMENSIONI CABLAGGIO SINGOLO CON CONNETTORE
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I_l NEA MP 160 | FISSAGGIO BATTERIA

FISSAGGIO CON BARRA DIN EN 60715 POSTERIONE

FISSAGGIO CON BARRA DIN EN 60715 SU BASE

Pos. A

FISSAGGIO CON PIEDINI FRONTALI O LATERALI

Pos. 1 Pos. 2
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I_lNEAMP 160 | COMPOSIZIONE DELLA BATTERIA

Abbiamo scelto di fornire la valvola gia assemblata secondo le specifi-
che richieste del Cliente per assicurare a tutta la produzione un collau-
do di tipo pneumatico ed elettrico secondo parametri standard.

La composizione della batteria si effettua con l'aiuto della guida alle
referenze sotto riportata.

La referenza infatti, & I'elemento “parlante” nel quale sono condensate
tutte le informazioni della batteria stessa.

La referenza sara fondamentale per richiedere informazioni, calcolare il
prezzo del prodotto finito, ordinare la batteria completa.

Alla batteria completa verra successivamente attribuito un codice
identificative di gestione, grazie al guale sara possibile riordinare il pro-
dotto in modo rapido e sicuro ed identificare con chiarezza la versione
da parte di qualsiasi operatore in qualsiasi momento.

ersione con connettore multipolare

CONMNESSIONE ELETTRICA

pos,1 pos.2 pos,3 pos.4 pos.5

TIPO E SEQUENZA MODULI (vedi Tab.2}

GRUPFO ALIMENTAZIONE PNEUMATICA (vedi Tab.1)

Versione a cablaggio singolo con connettore

281
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LlNEAMP 160 | COMPOSIZIONE DELLA BATTERIA

g
[+ 4
g GUIDA ALLE REFERENZE
= MP160 5 025 B VAB-VB8-MZ&-VEE-VF6
E j——
£ 1 -
< Prodotto Posizione e Sequenza dei Moduli
t MP160 = Batteria di Valvole serie 160 (vediTab. 2 e Tab. 3)
é Pos.1 = VAB
= Numero Totale Di Posizione Pos.2 = VB8
{da 2 a 16 posizioni max.) Pos.3 = MZ8
§ = 5 posizioni Pos.4 = VB8
Pos.5 = VFG
Connessione Elettrica

025 = SUB-D 25 poli (fino a 10 posti valvola) Tipo di alimentazione pneumatica

044 = SUB-D 44 poli (da 11 a 16 posti valvola) e —— e
CON = cablaggio singolo per connettore

[
[=]
z
=
v
TAB.1- ALIMENTAZIONE PNEUMATICA: POSSIBILI CONFIGURAZIONI
- ALIMENTAZIONE CONN. CONN. CONN.
E CONFIGURAZIONE DESCRIZIONE PILOTI 13,5 12-14 82-84 REFERENZA
=]
o
E alimentazione testata SX e
=

testata DX chiusa
. . o da connessione (1) @12 mm chiusa @6 mm A
alimentazione piloti interna

scarico piloti esterno

alimentazioni testata SX e

testata DX
: : I da connessione (1) @12 mm chiusa @6 mm B
alimentazione pileti interna

scarico piloti esterno

alimentazione testata SX e da connessione
@12 mm @6 mm @6 mm
testata DX chiusa (12-14) C

alimentazioni testata SX da connessione
e testata DX 2 14; @12 mm @6 mm @6 mm D
alimentazione piloti esterna
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LlNEAMP 160 | COMPOSIZIONE DELLA BATTERIA
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TAB. 2 - VALVOLE é
'_
FUNZIONE AZIONAMENTO RITORNO SIMBOLO CONNESSIONE REFERENZA
nasa i automatic @6 mm VA6
5/2 monostable elettro-pneumatico molla pneumatica !W—
v I 1} automatic @8 mm VAS
iz automatic @6 mm VEBG6
5/2 bistable elettro-pneumatico elettro-pneumatico M%LMJE"
" s automatic @8 mm vBs
i automatic @6 mm VC6
5(5 CC elettro-pneumatico molla Py o R N A s ==
. i1 T automatic @8 mm vCs
e 11 automatic @6 mm VD6
3/2+3/2 NC+NO elettro-pneumatico molla L= ==l
S SO i mlk N automatic @8 mm vD8
gy I automatic @6 mm VEG x
3/2+3/2 NC+NC (5/3 CA) elettro-pneumatico molla " = a
ol e v automatic @8 mm VES8 Z
-l
o s 3 automatic @6 mm VF6 [¥]
3/2+3/2 NO+NO (5/3 CP) elettro-pneumatico molla 1 K
[ S automatic @& mm VFS8
= H automatic @6 mm VG6
3/2 NC elettro-pneumatico molla n
i automatic @8 mm vVG8
" ) automatic &6 mm VHG6 -
3/2 NO elettro-pneumatico molla = :r' a
A automatic &8 mm VHS8 g
[}
()
<
[+ 4

TAB. 3 - MODULI INTERMEDI SUPPLEMENTAR

SIMBOLO DESCRIZIONE CONNESSIONE 1 CONNESSIONE 3 CONNESSIONE 5 REFERENZA
5= ) j
_{n alimentazione supplementare verso DX automatic @6 mm automatic @6 mm automatic @6 mm MZ6
B o scarichi valvole di destra aperti
5L alimentazione e scarichi di SX chiusi automatic @8 mm automatic @8 mm automatic @8 mm MZ8
Ss—H—&
1 modulo di chiusura chiusa chiusa chiusa MX
31—z
L —
modulo distanziatore (posto valvola
1—T ® chiusa chiusa chiusa Ms
o vuoto)
—r
5
1y automatic @6 mm automatic @6 mm automatic @6 mm MR6
I modulo alimentazione supplementare
‘—; automatic @8 mm automatic @8 mm automatic @8 mm MR8
3
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LINEAMP 160 | accessori

CAVO ALIMENTAZIONE CON CONNETTORE 25 PIN IP40

CODICE PIN IP LUNGH.
1601C00002 25 40 3Im
1601C00003 25 40 5m
1601C00004 25 40 10m

CAVO ALIMENTAZIONE CON CONNETTORE 25 PIN IP65

CODICE PIN IP LUNGH.
1601C00006 25 65 3Im
1601C00007 25 65 sm
1601C00008 25 65 10 m

CAVO ALIMENTAZIONE CON CONNETTORE 44 PIN IP65

> CODICE PIN P LUNGH.
1601C00014 44 65 3Im
1601C00015 a4 65 5m
1601C00016 44 65 10 m

CONNETTORE LUMINOSO 15MM 24V

CODICE REF.
AS502600020 Connettore luminoso 15mm 24V

CONNETTORE STANDARD 15MM CONNETTORE LUMINOSO 15MM 24V CABLATO
CODICE REF. CODICE LUNGH.
A502600014 Connettore 15mm A502600023 3m
ELETTROPILOTA 15MM
CODICE REF.
1601400040 EV 3/2 NC TW 24V DC

SILENZIATORI PE

CODICE oT A B 2s
: e, 1601A00064 6 45 28,5 12,5
\ 1601A00065 8 43 235 13,5

1601A00066 12 80 58 18,5

KIT DI FISSAGGIO - PIEDINI KIT DI FISSAGGIO PER BARRA DIN 60715
4
CODICE REF. CODICE REF.
1601C00017 Kit di fissaggio piedini \ 1601C00018 Kit di fissaggio barra DIN
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LINEA MP 160 | sciema b1 coLLEcaMENTO ELETTRICO

SCHEMA DI COLLEGAMENTO

CONNETTORE SUB-D 25

SCHEMA DI COLLEGAMENTO
CONNETTORE SUB-D 44

N° PIN COLORE FILO VALVOLA COMANDOR
1 Bianco EV1 14
2 Marrone EV1 12
3 Verde EVZ2 14
4 Giallo EV2 12
5 Grigio EV3 14
] Rosa EV3 12
7 Blu EV4 14
8 Rosso EV4 12
9 MNero EV5 14
10 WViola EVS 12
n Grigio EV6E 14
12 Rosso/Blu EVE 12
13 Bianco/Verde EV7 14
14 Marrone/Verde EV7 12
15 Bianco/Giallo EVE 14
16 Giallo/Marrone EVS 12
17 Bianco/Grigio Eve 14
18 Grigio/Marrone EvVe 12
19 Bianco/Rosa EVIO 14
20 Rosa/Marrone EVIO 12
21 Bianco/Blu comune 14
22 Marrone/Blu comune 12
23 Bianco/Rosso comune 14
24 Marrone/Rosso comune 12
25 Bianco/Nero comune 14

N® PIN COLORE FILO VALVOLA COMANDOR
1 Bianco EV1 14
2 Marrone EV1 12
3 Verde EVZ2 14
4 Giallo EvV2 12
s Grigio EV3 14
-] Rosa EV3 12
T Blu Ev4 14
8 Rosso EV4 12
9 Nero EVS 14
10 Wiola EV5S 12
n Grigio/Rosa EV6 14
12 Rosso/Blu EVe 12
13 Bianco/Verde EV7 14
14 Marrone/Verde EV7 12
15 Bianco/Giallo EVE 14
16 Giallo/Marrone EvEe 12
17 Bianco/Grigio Eva 14
18 Grigio/Marrone Eve 12
19 Bianco/Rosa EVI10 14
20 Rosa/Marrone EVI10 12
21 Bianco/Blu = 14
22 Marrone/Blu EvN 12
23 Bianco/Rosso EV12 14
24 Marrone/Rosso EV12 12
25 Bianco/MNero EV13 14
26 Marrone/Nero EVI3 12
27 Grigio/Verde EV14 14
28 Giallo/Grigio EV14 12
29 Rosa/Verde EV15 14
30 Giallo/Rosa EVIS 12
3 Verde/Blu EVI16 14
32 Giallo/Blu EV16 12
33 Verde/Rosso comune
34 Giallo/Rosso comune
35 Verde/Nero comune
36 Giallo/MNero comune
37 Grigio/Blu comune
38 Rosa/Blu comune
39 Grigio/Rosso comune
40 Rosa/Rosso comune
41 Grigio/Nero comune
42 Rosa/Mero comune
43 Blu/Nero comune
44 Rosso/Nero comune

285

Qirconp

g
:4
<
o
=
z
w
=
E
q
o
=

CILINDRI

RACCORDI



